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AUTONOM SJODRONE

Magnus Eide
Linn Jeanette Myhren

Oppgaven gikk ut pa a fa en fjernstyrt sjgdrone
gjort om til en autonom sjgdrone.

Dette innebar at sjgdronen matte leere seg a
behandle sensordataene sine og ta fornuftige
avgjgrelser basert pa dem.

Sjedronen konkurrerte i Autodrone 2022 og
representerte HVL for fgrste gang i
konkurransen.




