Selvkjgrende mobil robot for datainnsamling fra
frukt- og baerproduksjon pé Vestlandet.
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Problemstilling:

» Blir vanskeligere 4 skaffe
vtenlands arbeidskraft innen fruki-
og baerproduksjon.

e Stadig flere nyhetsartikler om at

arbeidere foler seg utnyttet
grunnet monotont arbeid.

* Automatisere frukt- og
baerproduksjonsprosessen.

* Farste steg er autonom
navigering i et dyrkningsmiljg.

Lasning:

* Barrekke sentrering- og
telgingsalgoritme ved bruk av

RGB-D kamera.

* Navigasjon mellom rekker ved
| bruk av Odometry.
e Sikkerhetssystem ved bruk av

RGB-D kamera og statfanger
-’ med trykkbrytere.
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